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Ementa

Tedrica: Apresentacdo e definicdo do problema de controle de sistemas; analise de sistemas de controle
continuos e discretos em regime permanente: precisdo e sensibilidade; estabilidade de sistemas de controle
continuos e discretos: métodos de Routh-Hurwitz, Jury, Nyquist e Bode; estruturas basicas de controladores;
projeto de controladores continuos e discretos: método de Ziegler-Nichols, projeto usando o lugar das raizes,
projeto usando métodos frequéncias. Exemplos de aplicagdes.

Laboratdrio: Anadlise de sistemas continuos e discretos. Resposta de sistemas, precisdo e sensibilidade. Analise
de estabilidade. Projeto de controladores usando lugares das raizes. Projeto de controladores usando métodos
frequenciais. Sintonia de controladores PID usando Ziegler-Nichols. Projeto de controladores: casos continuos
e discretos.

Objetivos

Introduzir o problema de controle dos sistemas dinamicos lineares. Estudar diferentes estruturas de
controladores e métodos de projeto baseados em lugar das raizes e resposta em frequéncia. Projetar
controladores continuos e discretos.

Conteuido Programatico

Tedrico

Introducao

Modelos dinamicos

Resposta dindmica

Propriedades basicas da realimentacdo

Projeto de controladores pelo método do lugar das raizes

Projeto de controladores pelo método da resposta em frequéncia
Controle digital
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Laboratorio
1. Simulacdo de sistemas
Linearizagdo
Identificacdo de sistemas de primeira ordem
Resposta dinamica
Efeitos de pdlos e zeros na resposta
Identificacdo de um sistema real
Motor DC em malha fechada - controle de posi¢ao
Andlise pelo lugar das raizes
. Projeto no lugar raizes
10. Controle de um sistema real
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11. Controle digital de sistemas continuos — digitalizacdo do controlador continuo
12. Projeto de controlador discreto
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